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po 480 540 600 660  

ut 420 480 780 900 

. 

. 

 



 
 

   

void setup()

void loop()

void setup()

casyProvozu

obrazce

void losovani()

void setup() void loop()

casyProvozu bool stavZarizeni 



 
 

void konec()

stavZarizeni

void priprava() 

stavZarizeni 

void provoz()

int poradi  obrazce

void zobrazTvar(int)

poradi

void losovani()

bool hodnota

digitalWrite (10, hodnota);    //pin data 

delayMicroseconds(10);         //časová prodleva        

digitalWrite (8, HIGH);        //vzestupná hrana na hodinovém pinu             

f                                dochází k přenesení dat   

delayMicroseconds(10); 

digitalWrite (8, LOW);         //návrat hodinového pinu zpět   

delayMicroseconds(10); 

 

void zobrazTvar(int) 

void zobrazCas()



 
 

 

void konec() void priprava()  void provoz() 

void loop()   

 

 

https://cs.wikipedia.org/wiki/Multiplatformn%C3%AD_software


 
 

 

 

QImage obrazek  

void nastaveniPosuvniku()

 

QImage zpracovatObrazek()

void zobrazitNahled(QImage)

void zobrazitNahled(QImage)

 



 
 



 
 

 



 
 

 

 

 

 

 

  



 
 

 


